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Introducao

A levitagdo acustica ¢ um fendmeno fisico de interesse em diversas dreas como far-
maceéutica, mineradora, quimica, principalmente por ser um processo sem contato e sem
limitagdo quanto ao tipo de material a ser levitado. Dentre diversos modelos de levi-
tadores 0 mais comum € o de eixo Unico, constituido por um transdutor de ondas ul-
trassonicas e um refletor posicionado a uma distancia multipla de meio comprimento de
onda, criando-se uma onda estaciondria e, proporcionando a levitagdo de particulas entre

os nds de pressao.
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A equagdo (1) modela a amplitude de pressdo actstica proporcionado pelo levitador
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Figura 1: (A) Protétipo de levitador de eixo tinico desenvolvido na Universidade Federal de Goids.(B) Simulagdo nimerica
para o levitador de eixo tnico, considerando a equagdo 1 .

Resultados e Discussoes

Para a coleta dos dados experimentais utilizou a fungéio Slow Motion em uma camera de
um smartphone, possibilitando a coleta de 240 frames por segundos. Ainda, utilizou-se
fungdes do MATLAB (MATrix LABoratory) para capturar todos os frames do video e,

localizar a esfera que esta sendo levitada e a posi¢do de sua origem.
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Figura 2: Posicio da particula que estd sendo levitada, considerando alteragdo apenas na tensdo de alimentagdo dos transduto-
res e, deslocamento em eixo y, em um levitador acistico de eixo inico. Além disso ¢ ap doa vem dos
eletrénicos para o modelo de levitador.
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Figura 3: (A) Posigdo no eixo x da particula que estd sendo levitada, coletada experimentalmente com tensio de 32.5V.

(B)Frequéncia adquirida através da FFT do posi¢do da particula . (C) Posi¢do no eixo y da particula que estd sendo levitada,
coletada experimentalmente com tensdo de 32.5V. (D)Frequéncia adquirida através da FFT do posi¢do da particula.

Perspectivas
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Na Equag@o (2) pode-se observar uma forga restauradora ndo linear. A Equagdo (3)

apresenta o balanco de forgas:
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Figura 4: Histerease e multiplas solugdes nas proximidades da frequéncia natural do sistema

Conclusao

Através do fendmeno fisico de levita¢do, a dindmica da particulas propoem um modelo
ndo linear, diante deste fato, pode-se pressupor fendmeno como a histerese, dindmica nao
linear e ao Caos. Como préximo passo, busca-se confrontar os dados experimentais com
os tedricos e principalmente obter o fendmeno de histerese experimentalmente, porém,
para tanto serd necessario aplicar filtros e utilizar mecanismo com maior taxa de captura

de frames.
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